Dobsonian Synscan 8’’ 10’’ 12’’ 14’’

ИНСТРУКЦИЯ ПО ЭКСПЛУАТАЦИИ
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ВСТУП
Ця інструкція підходить для всіх моделей, наведених на кришці. Дотримуйтесь інструкцій для вашої індивідуальної моделі. Перед початком роботи прочитайте уважно всю інструкцію. Ваш телескоп необхідно зібрати вдень. Виберіть великий, відкритий простір, щоб було достатньо місця для розпакованих деталей.

При роботі необхідно точно і повністю виконувати інструкцію, жодні зобов'язання щодо гарантії не виконуватимуться у разі помилок та недогляду. Зміна специфікації апаратних засобів та програмного забезпечення телескопа Sky-Watcher Telescope можлива у будь-який час без попереднього анонсу. Будь ласка, завжди переглядайте нашу веб-сторінку http://www.skywatchertelescope.net, щоб дізнатися нову інформацію:

Список компонентів
	КОМПОНЕНТИ
	8" и  10"
	12" и 14"

	Вузол Круглої Основи
	1штука
	1штука

	Вузол правосторонньої панелі
	1 штука
	1 штука

	Вузол лівосторонньої панелі
	1 штука
	1 штука

	Фронтальна панель
	1 штука
	1 штука

	Ребро жорсткості
	
	2 штуки

	Патрон окуляра/ Гвинти Phillips з потайною головкою
	1 м / 3 штуки
	1 шт. / 3 шт.

	Опори / Гвинти Phillips з потайною головкою (срібло)
	3 шт. / 3 шт.
	3 шт. / 3 шт.

	Рукоятки / Гвинти із шестигранною головкою під торцевий ключ
	3 шт. / 6 шт.
	3 шт. / 6 шт.

	Головка ручного керування
	1 шт. / 2 шт.
	 1 шт. / 2шт.

	Гвинти M5x60 з шестигранною головкою під торцевий ключ і шайби
	8штук кожної
	8 штук кожної

	Шестигранні гвинти з плоскою головкою 7x50
	6 штук
	12 штук

	Фіксуючий гвинт оптичної труби
	1штука
	1штука

	Універсальний гайковий ключ (2мм, 4мм, 6мм)
	1 шт. кожної
	1штука кожної

	Викрутка Phillips
	1штука
	1штука


Установка вузла круглої основи
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Установка бічної та фронтальної панелі
Правостороння панель
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Лівостороння панель
(8"і 10") Розташування кронштейна                                           (12" and 14") Розташування кронштейна 

рукоятки ручного керування.                                                       рукоятки ручного керування.  

Використовуються два передбачені гвинти,                            Використовуються два передбачені гвинти,  

за допомогою яких приєднують кронштейн до                       за допомогою яких приєднують кронштейн до 

розподільчій коробці двигуна широти                                      розподільчій коробці двигуна широти   
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Фронтальна панель
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Наладка монтування
(8" and 10")
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(8" and 10")
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(8" and 10")
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(12" and 14")
[image: image10.jpg]Altitude Motor box

Left side panel
assembly

Hex socket head
cap screw M5x60

l Large washer
< for M5 screw




(12" and 14")
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Монтаж телескопу
1. Розташуйте монтування на землі. Утримуючи бульбашковий рівень над круглою базою, перевірте рівень розташування монтування. Чим краще вирівнювання, тим краще буде виконано відстеження.

2. Щоб подовжити трубу телескопа, ослабте три фіксуючі гвинти повзунка і витягайте верхню частину вузла телескопа до тих пір, поки не почуєте клацання. Затягніть гвинти повзунка. Не перетягніть.

3. Видаліть кришку від пилу та захисну кришку попереду труби.
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4. Візьміть трубу телескопа двома руками, як показано на схемі нижче.

5. Тримайте трубу над монтажем. Зрівняйте опорний ковзун труби із платформою монтування з внутрішньої сторони обшивки бічної стінки. Опустіть трубу телескопа та обережно покладіть її на базу.

6. Закріпіть гвинт, щоб закріпити трубу на місці.
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7. Знайдіть кронштейн видошукача, і обережно видаліть з нього гумове кільце ущільнювача. Вставте кільце ущільнювача в паз на трубі видошукача.
8. Натисніть на кронштейн видошукача в отвір монтування і затягніть гвинтом, щоб закріпити кронштейн на місці.

9. Відпустіть два регулювальні гвинти на кронштейні. Відтягніть назад пружний гвинт і помістіть видошукач у кронштейн, штовхаючи його у зворотному напрямку до гумового кільця ущільнювача.
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Приєднання кабелю
Кабель електроживлення: Для моделі Dobsonian SynScan потрібне живлення 12В постійного струму. Передбачений блок батарей може містити 8 батарей типу D. Кабель живлення від пакета батарей або іншого джерела живлення приєднується до гнізда Power на двигуні для широти (Fig.a).

Щоб уникнути заплутування кабелю живлення, блок батарей або блок живлення може бути розміщений на круглій базі позаду передньої панелі. Пропустіть кабель через перший отвір на лівій панелі, щоб приєднати до гнізда живлення.

Кабель AZ (азимутального двигуна): це плоский кабель із конектором з 8-штирями RJ-45 на обох кінцях. Вставте один кінець у гніздо Az Motor на коробці двигуна висоти, а інший кінець у коробку азимутального двигуна на круглій базі.

Кабель ручного управління: Це спіральний кабель з конектором з 8-штирями RJ-45 на одному кінці та з конектором з 6-штирями RJ-12 на іншому. Вставте RJ-45 кінець у ручне керування (Fig.e), а другий кінець у штепсельну розетку на коробці двигуна висоти (Fig.a).
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Вирівнювання видошукача
Стаціонарний видошукач, змонтований на оптичній трубі, є дуже корисним аксесуаром. Якщо він правильно вирівняний із телескопом, об'єкти можна дуже швидко знайти та перенести їх у центр поля зору. Вирівнювання найлегше зробити на відкритому повітрі в ясний день, коли найлегше знайти об'єкти. Знайдіть об'єкт на відстані приблизно 500 метрів. Ослабте кільце, що фіксує, відкрутивши його назад у напрямку кронштейна. Фронтальний об'єктив тепер можна повертати як у середину, так і назовні для наведення фокусу. Після наведення фокуса закріпіть його позицію за допомогою фіксуючого кільця.
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1. Виберіть об'єкт на відстані приблизно 500 метрів та направте на нього головний телескоп.

      Налаштуйте телескоп так, щоб об'єкт знаходився в полі зору у вашому окулярі.
2. Подивіться у видошукач. Об'єкт, який відцентрований у полі зору головного телескопа, повинен перебувати в центрі окулярної сітки.

3. За допомогою двох маленьких гвинтів вирівнювання наведіть центр окулярної сітки видошукача на об'єкт. підпружиненому гвинті (Fig.c).
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Фокусування
Повільно повертайте гвинти фокусування (Fig.c), то один, то інший так, щоб зображення стало чітким. Зображення, як правило, через якийсь час необхідно буде тонко перефокусувати через зміну температури, кривизни і так далі. Це часто відбувається з телескопами з коротким числом, особливо, якщо температура телескопа ще не зрівнялися з температурою навколишнього середовища. Наведення тонкого фокусу майже завжди необхідно, якщо ви змінили окуляр або додали або видалили лінзу Barlow.
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Введення в SynScan" (Синхронне сканування) AZ
SynScan™ AZ - це точний інженерний пристрій, який забезпечує два різні робочі режими:
РЕЖИМ АВТОМАТИЧНОГО стеження (AUTO-TRACKING)
Телескоп Sky-Watcher Dobsonian SynScan оснащений подвійним кодувальником, призначеним для запису позиції телескопа. У режимі Автоматичного стеження (Auto-Tracking) можна вибрати режим, щоб вручну або за допомогою електроніки переміщати телескоп на будь-яку позицію без попереднього вимкнення режиму стеження. Після переміщення на новий об'єкт телескоп автоматично почне відстежувати новий об'єкт. При одному сеансі спостереження жодної переналагодження не потрібно.
Якщо ви знайомі з нічним небом, або ви хочете швидко налагодити телескоп для відстеження об'єкта, режим АВТОМАТИЧНОГО ВІДСТЕЖЕННЯ (AUTO-TRACKING) дозволить вам працювати з телескопом звичайним шляхом з додаванням бонусу у вигляді автоматичного відстеження та цифрової настроювальної шкали.
РЕЖИМ AZ GOTO
Режим AZ GOTO забезпечує розширену комп'ютеризацію GO-TO функцій, щоб допомогти вам у знаходженні небесних скарбів, таких як планети, туманності, зоряні скупчення, галактики та багато іншого. Одним натисканням кнопки на ручному управлінні, ви можете навести телескоп на обраний вами об'єкт або навіть подорожувати небом. Система меню дозволить користувачеві автоматично відстежувати понад 42,900 об'єктів. Навіть недосвідчений астроном зможе навчитися керувати численними функціями за кілька сеансів.
SynScan™ AZ Hand Control
На нижній панелі ручного керування є середній порт для RS-232 зв'язку між SynScan™AZ та комп'ютером або іншими пристроями. Докладніше Linking with a Computer/(З'єднання з комп'ютером). Гніздо постійного струму дозволяє використовувати ручне керування SynScan AZ користувачами, які бажають переглядати базу даних або оновлювати програмне забезпечення без приєднання до телескопа (Fig.e).
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Порт живлення DC на ручному керуванні існує лише для окремих програм. Для використання телескопа використовуйте розетку 12В DC на монтуванні.
Щоб приєднати SynScan AZ до РК, застосовуйте лише кабель RS-232, призначений для монтування.
Ручне керування SynScan" AZ дає прямий доступ до управління всіма переміщеннями телескопа та бази даних з діапазоном заздалегідь встановлених об'єктів. Ручне керування має двох малий 16-символьний екран з підсвічуванням для зручного перегляду інформації телескопа та прокручування тексту.
Для вивчення багатьох функцій, які пропонує SynScan™ AZ, передбачені 4 головні категорії на Ручному керуванні (Fig.f):
Кнопки режимів
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Кнопки режимів знаходяться вгорі, ближче до дисплея LCD. Це такі кнопки: ESC, ENTER та SETUP:

Кнопка ESC використовується для виходу з певної команди або повернення до попереднього рівня розгалуженого меню.

Кнопка SETUP – це кнопка швидкого реагування, яка переводить вас на субменю початкової установки.

Кнопка ENTER використовується для вибору функцій та субменю розгалуженого меню, а також для підтвердження певних функціональних операцій.

Напрямні кнопки
Напрямні кнопки дозволяють керувати телескопом майже по всіх пунктах у роботі SynScan. Ці елементи керування заблоковані, коли телескоп відстежує об'єкт. Вони зазвичай використовуються для вихідного вирівнювання, центрування об'єкта в окулярі та ручного керування. Ліва та права кнопки можуть використовуватися також для переміщення текстового курсору під час введення інформації на ручне керування.

Кнопки прокручування (Fig.g-1)
Кнопки прокручування вгору та вниз дозволяють прокручувати всередині розгалуженого меню або для вибору.

Кнопки подвійного призначення
Ці кнопки розташовуються на пульті, починаючи від середини донизу. Вони служать двом цілям – для введення інформації та швидкого переходу на необхідну операцію.
Кнопка TOUR (Fig.g-2) дає вам екскурсію небом в даний момент.

Кнопка RATE (Fig.g-2) змінює швидкість двигуна при натисканні напрямних кнопок

Всього можна вибрати 10 швидкостей: 0 (найповільніша) до 9 (найшвидша).

Кнопка UTILITY (Fig.g-2) показує такі функції, як Show Position, Display Time (Час на дисплеї) тощо.

Кнопка USER (Fig.g-2) дає доступ до 25 заданих користувачем координат.

Кнопка ID (Fig.g-2) ідентифікує об'єкт, на який телескоп спрямований в даний час.

Кнопки NGC, IC, M, PLANET та OBJECT (Fig.g-3) дають прямий доступ до бази даних SynScan™ , яка складається з більш ніж 42900 об'єктів.
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Початкове положення при налагодженні
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1. Перевірте, щоб телескоп було встановлено на рівну землю. Націльте телескоп на Північ/North.

2. Знайдіть шкалу висоти у середині лівої панелі. Опустіть трубу телескопа за висотою на нульову позначку -0. (Fig.h).

3. Приєднайте ручне керування до монтажу за допомогою передбаченого кабелю. Підключіть блок живлення DC 12В до розетки на монтуванні. Увімкніть живлення. Вихідним екраном на ручному керуванні є Version Screen/ Екран версій.

4. Натисніть ENTER, щоб продовжити. На ручному управлінні з'явиться попередження не спрямовувати телескоп на Сонце без відповідного оснащення. Якщо ви вже прочитали повідомлення, натисніть ENTER, щоб пропустити повідомлення та перейти до наступного пункту.

Червоне світло ручного керування стане тьмяним, а підсвічування панелі із сенсорними кнопками вимикається при 30 секундному холостому ході. Натисніть будь-яку кнопку, щоб увімкнути її.
5. Введіть поточні координати широти та довготи в телескоп за допомогою цифрової клавіатури. Спершу введіть координати довготи, потім координати широти. За допомогою кнопок прокручування виберіть W/Захід або E/ Схід, N/Північ або S/Південь. Натискаючи ліву або праву напрямну кнопку, перемістіть курсор на попередню чи наступну цифру. Натисніть клавішу ENTER, щоб підтвердити. Введений формат має такий вигляд: 123 04' W та 49 09'N.

6. Введіть поточну годинну зону в годинах і хвилинах (див. Додаток C), використовуючи кнопки прокручування та цифрову клавіатуру (+ для East/Схід, - для West/Захід). Натисніть клавішу ENTER, щоб підтвердити. Введений формат має такий вигляд, якщо ви в зоні Тихоокеанського часу (PST): -08:00.

7. Введіть дату у наступному форматі: mm/dd/yyyy – місяць/дата/рік за допомогою цифрової клавіатури. Натисніть клавішу ENTER, щоб підтвердити.
8 Введіть ваш поточний місцевий час у 24 годинному форматі (тобто 2:00 після полудня = 14:00). Натисніть ENTER, щоб переглянути введений час. Якщо неправильно, натисніть ESC, щоб повернутися до попереднього екрана. Якщо правильно, натисніть кнопку ENTER знову, щоб підтвердити. Після введення правильного часу SynScan™ AZ запитає "DAYLIGHT SAVING?/Перехід на Літній час?". За допомогою кнопок прокручування зробіть вибір та натисніть ENTER, щоб підтвердити. Після цієї установки SvnScan™ висвітить "Починати вирівнювання?". Натисніть "2", щоб пропустити процедуру вирівнювання.
Якщо при введенні в SynScan™ AZ ручне керування було допущено помилку, натисніть кнопку ESC, щоб повернутися до попереднього меню, і натисніть ENTER, щоб почати спочатку.
Чим точніше введено значення координат, тим точніше буде налаштування. Для отримання найкращих результатів, перевірте, щоб телескоп у вихідній позиції був вирівняний та націлений на North. Дата, яку вводите на ручному управлінні, має бути якомога точніше.
9. Натисніть SETUP, а потім за допомогою кнопок прокручування перегляньте "Auto Tracking >" субменю. Натисніть ENTER, щоб увійти в режим Auto-Tracking.

Автоматичне відстеження / Automatic tracking
Тепер ви можете навести телескоп на об'єкт і розпочати відстеження за зоряної швидкості. Ручне керування висвітить координати напрямку, на який наведено телескоп. Натисніть кнопки прокручування, щоб переключити на один із трьох форматів координат: Небесний, Земний та координати монтажу Телескопа. Ви можете у будь-який час натиснути ESC, щоб під час відстеження вийти з режиму Autotracking і переглянути або вибрати іншу функцію, яка забезпечується ручним керуванням SynScan™ AZ. Щоб повернутися до режиму автоматичного відстеження, виберіть "Auto-Tracking" у меню SETUP або натисніть ENTER.
Після включення живлення, ви можете вибрати регулювання телескопом за допомогою ручного керування або вручну пересувати трубу. Телескоп вираховуватиме координати та показуватиме правильну інформацію на ручному управлінні.
Початкове положення при налагодженні
1. Перевірте, щоб монтування було вирівняне на землі.
2. Приблизно націльте телескоп на найяскравішу зірку в небі для неозброєних очей.
3. Приєднайте ручне керування до монтажу за допомогою передбаченого кабелю. Підключіть живлення DC 12В до розетки на монтуванні. Увімкніть живлення, поставивши перемикач у позицію "on".
4. Вихідним екраном на ручному керуванні є Version Screen/ Екран версій. Натисніть ENTER, щоб продовжити.
5. На ручному управлінні з'явиться попередження не спрямовувати телескоп на Сонце без відповідного оснащення. Якщо ви вже прочитали повідомлення, натисніть ENTER, щоб пропустити повідомлення та перейти до наступного пункту.
Червоне світло ручного керування стане тьмяним, а підсвічування панелі із сенсорними кнопками вимикається при 30 секундному холостому ході. Натисніть будь-яку кнопку, щоб увімкнути її.
6. Введіть поточні координати широти та довготи в телескоп за допомогою цифрових кнопок. Спершу введіть координати довготи, потім координати широти. За допомогою кнопок прокручування виберіть W/Захід або E/ Схід, N/Північ або S/Південь. Натискаючи ліву або праву напрямну кнопки, перемістіть курсор на попередню чи наступну цифру. Натисніть клавішу ENTER, щоб підтвердити. Введений формат має такий вигляд: 123 04' W та 49 09'N.
7. Введіть поточну годинну зону в годинах і хвилинах (див. Додаток C), використовуючи кнопки прокручування та цифрову клавіатуру (+ для East/Схід, - для West/Захід). Натисніть клавішу ENTER, щоб підтвердити. Введений формат має такий вигляд, якщо ви в зоні Тихоокеанського часу (PST): -08:00.

8. Введіть дату у наступному форматі: mm/dd /yyyy – місяць/дата/рік за допомогою цифрової клавіатури. Натисніть клавішу ENTER, щоб підтвердити.

9. Введіть ваш поточний місцевий час у 24 годинному форматі (тобто 2:00 після полудня = 14:00). Натисніть ENTER, щоб переглянути введений час. Якщо неправильно, натисніть ESC, щоб повернутися до попереднього екрана. Якщо правильно, натисніть ENTER знову, щоб перейти до установки "DAYLIGHT SAVING/Перехід на Літній час"

Якщо була допущена помилка під час введення в ручне керування SynScan™ AZ, натисніть кнопку ESC, щоб повернутися до попереднього меню, та натисніть ENTER, щоб розпочати спочатку.
10. Після встановлення переходу на Літній час Syn Scan™ висвітить "Починати вирівнювання?". Натисніть "1", щоб розпочати процедуру вирівнювання.
Зіркове вирівнювання
Для того, щоб SynScan" AZ правильно визначив місце розташування об'єкта на небі, необхідно його вирівняти на два або три відомих об'єкти (зірки) на небі. Так як Земля робить оборот навколо своєї осі за 24 години, астрономічні об'єкти перетинають небо по дузі. Телескоп може повторювати модель неба і руху астрономічних об'єктів. сеансу спостереження: Виберіть Alignment у Setup Mode у Main Menu/Головне меню.
SynScan" AZ проводить вирівнювання двома способами - Вирівнювання на найяскравішу зірку і 2-зіркове вирівнювання. Якщо ви використовуєте SynScan" AZ вперше, і ви не знавець небесних об'єктів на небі, тоді вам найкраще почати вирівнювання з найяскравішою зірки (Brightest Alignment). Перед виконанням процедури вирівнювання перевірте, щоб ваш видошукач був вирівняний з трубою телескопа. Нижче дано опис крок за кроком процедури вирівнювання на найяскравішу зірку - Brightest Star
Вирівнювання на найяскравішу зірку /Brightest Star Alignment
Цей метод підходить для тих, хто не знайомий з небесними об'єктами або ви не впевнені у назві яскравих зірок.
1. Знайдіть видиму самотню яскраву зірку, яка на великій відстані від будь-якого об'єкта на небі. Наведіть телескоп приблизно на цю зірку.
2. На екрані вирівнювання виберіть за допомогою кнопок прокручування Brightest-Star Align. Натисніть клавішу ENTER, щоб підтвердити. На ручному управлінні вам запропонують "Select Region:" вибрати один з восьми підрозділів азимутального кута: north/північ, northeast/північно-східний, east/східний, southeast/південно-східний та північно-західний. Виберіть місце, де вибрана зірка, і натисніть ENTER.
Кожен підрозділ – це 90 градусний діапазон азимуту. Нижче у таблиці наведено райони восьми спрямованих підрозділів.
	Направлення
	Діапазон азімуту

	Північне небо
	315 °  -45 °

	Північно-східне небо
	0 ° - 90 °

	 Східне небо
	45° -135 °

	 Південно-східне небо
	90 "  - 180 °

	 Південне небо
	135 °  -225 °

	 Південно-західне небо
	180 ° -270 °

	Західне небо
	225 °  -315 °

	Північно-західне небо
	270 ° - 360 °


Швидкість повороту телескопа можна налаштувати натисканням кнопки RATE. Потім виберіть цифру від 0 (найповільніша) і до 9 (найшвидша).
3. Після вибору певного підрозділу, ручне управління створить список зірок, які розташовані всередині цього регіону і які яскравіші, ніж 1.5 за абсолютним значенням, починаючи від найяскравішої і до найтьмянішої. Зірки і планети нижче 10 градусів або вище 75 градусів за висотою, або слабше 1.4 за абсолютним значенням, будуть фільтруватися.

4. Назва і величина зірки, що вирівнюється, буде показана в першій лінії на LCD. Наближену позицію буде наведено на другій лінії. Наприклад, якщо зірка Arcturus буде запропонована для вирівнювання, її зіркова величина 0.0, а місце розташування: 88.1 градуса сходу і 24.1 градуса над горизонтом. Ви побачите LCD дисплей, як показано на Fig.i.

5. При першому вирівнюванні зірки монтування не повертається на зірку автоматично. Скористайтеся напрямними кнопками, щоб повернути телескоп вручну і націлити на об'єкт у видошукачі, а потім відцентрувати його в окулярі. Ви можете змінити швидкість обертання, натиснувши кнопку RATE, а потім вибравши цифру від 0 (найповільніша) і до 9 (найшвидша). Ви визначите, що швидкість /Rate 4 може бути найкраща для центрування об'єкта у видошукачі, а швидкість/ Rate 3 або менше для центрування в поле зору окуляра.

6. Після центрування зірки в окулярі або планети, ручне управління запропонує вам знову вибрати зірку для вирівнювання зі списку, як і першу зірку. Або ж ручне керування запропонує список об'єктів для вашого вибору як другу зірку для вирівнювання. Виберіть об'єкт зі списку. Ручне керування дасть команду монтуванню повертати телескоп для наведення на цю зірку. Якщо ви побачите в полі зору окуляра багато об'єктів, виберіть найяскравішу зірку серед них. Відцентруйте зірку в окулярі знову. Якщо обидві зірки правильно вирівняні, "Alignment Successful/Успішне вирівнювання" з'явиться на дисплеї LCD. Або ж, напис "Alignment Failed/Вирівнювання не відбулося". У такому разі вирівнювання потрібно буде зробити знову. Ви можете вийти з процедури вирівнювання, натиснувши ESC у будь-який час.
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Щоб гарантувати точність вирівнювання по зірці, переконайтеся, що закінчили переміщення за допомогою кнопок вгору або вправо при центруванні об'єкта в поле зору окуляра.
SynScan" AZ просигналить один раз, коли закінчить обертання на об'єкт. Не регулюйте телескоп до того, як почуєте сигнал. Під час обертання SynScan AZ реагуватиме лише на кнопку ESC.
Двох-зіркове вирівнювання
Процедура двох - зіркового вирівнювання аналогічна вирівнюванню на одну яскраву зірку, за винятком того, що ручне управління не передбачає вам вибрати певний район для яскравої зірки. Нижче наведено процедуру цього вирівнювання
1. На екрані вирівнювання виберіть 2-зірки за допомогою кнопок прокручування. Натисніть клавішу ENTER, щоб підтвердити.
2. The SynScan" AZ запропонує вам список зірок на поточний час, з яких ви можете вибрати першу зірку для вирівнювання. За допомогою кнопок прокручування виберіть найвідомішу для вас зірку і натисніть ENTER. Телескоп не буде обертатися на першу обрану зірку для вирівнювання.
Скористайтеся напрямними кнопками, щоб повернути телескоп вручну і націлити на об'єкт у видошукачі, а потім відцентрувати його в окулярі. Натисніть клавішу ENTER, щоб підтвердити. Ви визначите, що Швидкість /Rate 4 може бути найкращою для центрування об'єкта у видошукачі, а швидкість/ Rate 3 або меншою для центрування в полі зору окуляра.
3. SynScan™ AZ запропонує список об'єктів другого зіркового вирівнювання. За допомогою кнопок прокручування виберіть зірку та натисніть ENTER. Телескоп почне повертатись у напрямку вибраного об'єкта. Після зупинки телескопа за допомогою напрямних кнопок встановіть зірку в центрі перехрестя видошукача. Повторіть процедуру центрування у полі зору окуляра та натисніть , щоб підтвердити ENTER.
4. Якщо обидві процедури зіркового вирівнювання пройшли успішно, на дисплеї з'явиться повідомлення "Alignment Successful/Вирівнювання успішне". Інакше буде попередження "Alignment Failed", і тоді вирівнювання необхідно буде почати знову.
Виконуйте такі підказки під час вибору зірок для вирівнювання:
Виберіть дві зірки, які на відстані не менше 60 градусів по Азімут. Чим більша відстань між двома зірками для вирівнювання, тим акуратнішою буде процедура вирівнювання. При виборі двох зірок на майже однаковій висоті також сприятиме хорошому результату.
Результати вирівнювання зберігаються на ручному керуванні навіть після вимкнення живлення. Вам достатньо провести процедуру вирівнювання один раз при виконанні наступних умов: 1. Перед вимкненням живлення, Телескоп необхідно правильно встановити в одній з трьох позицій паркування / Park Scope. 2. Не можна переміщувати загальне компонування телескопа, включаючи монтування. Зміна аксесуарів допустима, але робити це треба з обережністю. При включенні живлення наступного разу виберіть YES, коли буде запропоновано розпочати старт з позиції паркування. Час, який вводиться у вихідному положенні під час налагодження, необхідно вводити з того ж джерела, що й минулого разу. Наприклад, якщо ви ввели час на свій годинник під час цього сеансу спостереження, той час, який ви введете наступного разу, повинен читатися з вашого годинника.
Поліпшення точності наведення на об'єкт/ Pointing Accuracy Enhancement (PAE)
Після зіркового вирівнювання, виберіть об'єкт зі списку об'єктів і поверніть телескоп на об'єкт у небі. Якщо ви помітили помилку у наведенні після повороту телескопа на об'єкт, вам необхідно використовувати функцію PAE, щоб надалі покращити точність у певному просторі, в якому знаходиться об'єкт. Функція PAE лише виправляє помилку наведення у 5-градусному діапазоні біля вибраної зірки. В інших областях піднебіння ця функція не діє.
Функція PAE також полегшує знаходження об'єктів глибокого космосу, якщо вони мають вигляд тьмяної плями. Для цього виберіть яскравий об'єкт поряд, а потім скористайтеся PAE. Після покращення точності наведення у певному просторі, телескоп зможе точно помістити туманний об'єкт глибокого космосу майже у центрі поля зору окуляра.
Окрім яскравих зірок, ви можете вибрати також планети або об'єкти у каталогах Messier, NGC або IC як PAE об'єкти.
Виконайте такі пункти, щоб виконати:
1. З небесної картки або програмного забезпечення для сонячної системи виберіть яскравий об'єкт у тому ж просторі, в якому ви хочете використовувати функцію PAE. Цей об'єкт повинен бути відомим і щоб його можна було легко ідентифікувати.
2. Знайдіть цей PAE об'єкт у базі даних ручного керування SynScan та спрямовуйте на об'єкт. Якщо монтування працює під керуванням програмного забезпечення Сонячної системи, клацніть на об'єкт, щоб повернути на нього.
3. Після повертання на об'єкт натисніть ESC, щоб вийти з каталогу об'єктів. Натисніть кнопку Utility, щоб увійти до меню Utility. Виберіть PAE у меню утиліти та натисніть ENTER.
Ручне керування SynScan зменшить швидке реагування, щоб швидко активувати функцію PAE. Після виходу з каталогу об'єктів замість використання меню Utility натисніть кнопку ESC на 2 секунди.
4. На ручному керуванні буде повідомлення "Re-centering obj/Повторне центрування об'єкта", і назва об'єкта PAE з'явиться в миготливому режимі (3 рази). Якщо PAE об'єкт вибрано із програмного забезпечення Сонячної системи, на ручному керуванні буде повідомлення "Last goto object/Останній знайдений об'єкт" замість назви.
Скористайтеся напрямними кнопками, щоб налаштувати телескоп так, щоб об'єкт PAE знаходився в центрі окуляра.

5. Натисніть ENTER, щоб записати цей результат, або натисніть ESC, щоб видалити, якщо не потрібно зберігати результат. Після натискання кнопки ENTER SynScan™ запише величину зміщення та автоматично компенсує помилку наведення для цього регіону неба.

Результати PAE зберігаються на ручному керуванні навіть після вимкнення живлення. Вам достатньо провести процедуру вирівнювання один раз при виконанні наступних умов: 1. Перед вимкненням живлення, Телескоп необхідно правильно встановити в одній з трьох позицій паркування. 2. Не можна переміщувати загальне компонування телескопа, включаючи монтування. Зміна аксесуарів допустима, але робити це необхідно з надзвичайною обережністю. При включенні живлення наступного разу виберіть YES, коли буде запропоновано розпочати старт з позиції паркування. Час, який вводиться у вихідному положенні під час налагодження, необхідно вводити з того ж джерела, що й минулого разу. Наприклад, якщо ви ввели час на свій годинник під час цього сеансу спостереження, той час, який ви введете наступного разу, повинен читатися з вашого годинника.
База даних SynScan™ AZ
SynScan" AZ має велику базу даних з координатами більш ніж 42,900 об'єктів та доступом до інформації, яка знаходиться на долоні вашої руки. База даних містить такі каталоги:
Solar System/Сонячна система - 8 планет нашої сонячної системи плюс Місяць/Moon.
Named Star/Назви зірок – список найбільш відомих 212 зірок із бази даних SynScan" AZ.
*NGC - 7,840 найяскравіших об'єктів глибокого космосу з Revised New General Catalog/Виправленого нового головного каталогу.
IC - 5,386 стандартних зірок та об'єктів глибокого космосу з Indexed Catalog/Індексованого каталогу.
Messier – Повний список 110 об'єктів Messier.
Caldwell - Повний перелік 109 Caldwell об'єктів.
Double Stars – Включає 55 добре відомих подвійних зірок.
Variable Stars - Включає 20 добре відомих змінних зірок.
SAO - Включає 29,523 зірок.
Вибір об’єктів  
Кнопки SHORTCUT / Кнопки швидкого реагування (fig.j-1)
TOUR -Після вирівнювання телескопа, ви можете переглянути 42900 різних об'єктів з бази даних SynScan" . Існує три методи вибору небесних об'єктів для спостереження:

До вашої уваги заздалегідь встановлена ​​екскурсія вашим небом в даний момент. У цьому режимі автоматично будуть вибрані з бази даних найяскравіші та найкрасивіші об'єкти глибокого космосу для вашого захоплюючого шоу. За допомогою кнопок прокручування перегляньте об'єкти глибокого космосу. Виберіть потрібний об'єкт, натиснувши кнопку ENTER. Висвітляться координати вибраного об'єкта. За допомогою кнопок прокручування перегляньте іншу інформацію, наприклад, зіркову величину, розмір та констеляцію. Ще раз натисніть ENTER, після чого телескоп почне відстежувати об'єкт.

M, NGC, IC – Ця кнопка швидкого реагування дає вам доступ до найпопулярніших небесних каталогів для отримання інформації. Кожен каталог має набір номерів об'єктів для вибору. За допомогою цифрової кнопки виберіть об'єкт, ввівши номер. Натисніть ENTER, щоб отримати його координати. Головна інформація - зіркова величина, розмір та констеляція, - визначається натисканням кнопок прокручування. Ще раз натисніть ENTER, після чого телескоп почне відстежувати об'єкт.

PLANET - Ця кнопка швидкого реагування переносить вас прямо до субменю Planets/Планети в базі даних. За допомогою кнопок прокручування, перегляньте весь список планет нашої Сонячної системи. Натисніть ENTER, щоб переглянути їхні координати, та ще раз ENTER, щоб телескоп почав відстежувати об'єкт.

USER – За допомогою цієї кнопки ви матимете доступ до бази даних, яку ви самі скомпонували. Ви можете ввести нове розташування або назвати об'єкти, або видалити об'єкти, які ви перед тим зберігали.

[image: image26.jpg]o lale
S®@
So@
OoOoO@




КНОПКА OBJECT/ОБ'ЄКТ (fig.j-2) 
Кнопка OBJECT приведе вас до Objects Catalogue/Каталогу Об'єктів, де ви матимете доступ до більш ніж 42900 небесних об'єктів у базі даних.
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Кнопка Menu (fig.j-3). У головному Меню прокрутіть вниз до OBJECT CATALOG і натисніть ENTER. Аналогічно кнопці OBJECT, ця кнопка також дає вам повний доступ до всіх 42 900 небесних об'єктів у базі даних.
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Функції Утиліти /Utility
Функція Utility – дуже зручна функція, оскільки забезпечує простий, одноступінчастий доступ до вашої SynScan™ AZ.
Show Position/Демонстрація позиції – Ця установка показує координати об'єкта, на який наведено телескоп у поточний час. Координати можуть бути показані в Dec та RA, Alt та Azm або Ax1 (кутове значення висоти) та Ax2 (вісь обертання монтування по азимуту). За допомогою кнопок прокручування виберіть потрібне значення.
Show Information/Демонстрація інформації – У цьому субменю, ви можете перевірити місцевий час, місцеве сидіричний (зоряний) час, апаратні засоби, програмне забезпечення та версію бази даних ручного управління SynScan. Якщо ручне керування приєднане до монтування, це меню також висвітить програмне забезпечення пульта керування двигуном. 
Time/Час – Відображає місцевий час та місцевий час. 
Version/Версія – Показує версію апаратних засобів, програмне забезпечення та версію бази даних ручного керування SynScan. Якщо ручне керування приєднане до монтування, це меню також висвітить версію програмного забезпечення пульта керування двигуном. Скористайтеся кнопками прокручування, щоб прокрутити вгору або вниз, щоб демонструвати номер версії. 
Temperature/Температура – ​​Демонстрація температури, яка виміряна термальним сенсором на ручному управлінні як за Цельсієм /Celsius, так і Фаренгейтом/ Fahrenheit. 
Power Voltage/Напруга живлення – Демонстрація напруги живлення, яка виміряна на ручному керуванні у Вольтах.
Park Scope – Функція Park зручна в тому випадку, якщо телескоп знаходиться постійно в одній позиції, з якою ви ведете спостереження. Якщо телескоп не пересували, то не потрібне зіркове вирівнювання. Існує три опції для паркування вашого телескопа: 
HOME/СТАРТОВА позиція – це позиція, при якій значення Ax1 і Ax2 дорівнює 0. Якщо ви виконали зіркове вирівнювання для роботи або ж у вас початкова початкова установка для операції автоматичного спостереження, у позиції HOME лицьова сторона вашого телескопа повинна бути спрямована на Північ/North, а труба розташовуватиметься паралельно землі.
   CURRENT/ТЕКУЩАЯ позиция – Это позиция наведения телескопа в текущий момент. 

   CUSTOM/ТРАДИЦІЙНА позиція – Це позиція, коли телескоп востаннє попередньо встановили на паркування, а потім вимкнули живлення. Ця опція зручна в тому випадку, якщо ви починаєте роботу на телескопі з певної позиції, але не з позиції HOME.
PAE – Покращення точності наведення на об'єкт.

Clear PAE data/Видалення інформації PAE –Ця функція видаляє всю PAE інформацію, записану на ручному керуванні.

GPS – Дозволяє отримувати інформацію з опційного SynScan™ GPS приймача.

PC Direct Mode – PC Direct режим використовується для модернізації програми пульта управління двигуном. Завдяки цьому, у вас буде прямий зв'язок між комп'ютером та пультом керування двигуном монтування.

Setup Functions / Функції встановлення
Функції Setup дозволяють вам змінити будь-яку системну змінну або інформацію про місцезнаходження, час, дату або конфігурацію вирівнювання. Щоб мати доступ до Setup Functions, натисніть кнопку SETUP на клавіатурі або прокрутіть до SETUP в опції меню за допомогою кнопок прокручування. Нижче наведено список різних функцій, які вам доступні, та їх призначення.
Date/Дата – дозволяє змінити дату, введену у вихідному меню.
Time/Час - дозволяє змінити поточний час.
Observing site - Дозволяє змінити координати в поточній позиції.
Daylight Savings/Перехід на літній час - Дозволяє змінити опцію переходу на літній час.
Alignment/Вирівнювання - Дозволяє провести зіркове вирівнювання.
Alignment Stars/Зоряне Вирівнювання: 
Auto Select/Авто выбор – При виборі цієї опції, ручне управління відфільтрує ті зірки, які підходять для зоряного вирівнювання. 
Sort by – Надає можливість ручному управлінню скомпонувати список зірок для вирівнювання та показати їх або за абеткою, або за їхньою зірковою величиною.
Backlash/Люфт – Ця функція дозволяє ввести величину кожної осі, щоб компенсувати їх люфт. Для поліпшення точності наведення необхідно, щоб величина люфта була встановлена ​​рівною або більше реальної величини люфту між механізмами. Фабрична установка люфта - 0 d 00' 00" (0 градусів, 0 кутових хвилин і 0 кутових секунд). Скористайтеся цифровими кнопками, щоб ввести потрібну величину, і натисніть Правою напрямною кнопкою, щоб перемістити курсор на наступну цифру. Спочатку встановіть величину R.A.
Tracking /Слідкування: 

 - Sid. Rate: активізує відстеження із сидеричною швидкістю (Двох-поворотне відстеження). 
- Lunar Rate: активізує відстеження з місячною швидкістю (двох - поворотне відстеження). 

- Solar Rate: активізує відстеження із Сонячною швидкістю (Двох - поворотне відстеження). 

- Stop Tracking: Миттєво зупиняє відстеження.

Auto Tracking – Дозволяє телескопу автоматично відстежувати небесні об'єкти без вирівнювання. Ручне керування покаже координати того напрямку, на який наведено телескоп. Ви можете натиснути кнопки прокручування, щоб переключити з координат на інший режим.

Set Slew Limits/Встановлення лімітів поворотів – дозволяє встановити ліміти поворотів монтування на осі висоти. Встановлення лімітів поворотів запобігає зіткненню оптичної труби з монтуванням. Щоб встановити кутове обмеження по висоті, скористайтесь цифровими кнопками, щоб ввести градуси, і ПРАВИЙ або ЛІВОЮ кнопками, щоб перемістити курсор. Діапазон обмеження повороту залежить від монтування та оптичної труби, встановленої на монтування.

Ліміт повороту можна встановити у будь-який час, але ефект буде лише у тому випадку, якщо було виконане зіркове вирівнювання.
Повторне вирівнювання кодувальника – Два пристрої кодування вбудовані в кожну вісь монтування Sky-Watcher Dobsonian Pro. Один пристрій пов'язаний з валом осі, а другий пов'язаний з валом двигуна. Дизайн цього подвійного кодувальника (Патент США #: 7,228,253) дозволяє вам вручну перемістити телескоп у будь-який час без втрати підрахунку на осьовому кодувальнику поки що включено живлення. Це робить можливим Dobsonian виконувати функції Go-To та Автоматичного відстеження з точністю до градуса. Тим не менш, оскільки кодувальник на осьовому валу має нижчу дискретність, ніж спарений кодувальник на валу двигуна, вам необхідно буде калібрувати кодувальники час від часу, щоб зберегти точність Go-To. Виконайте такі пункти, щоб перебудувати кодувальники:
Точність SynScan системи залежить великою мірою від початкової початкової установки та зіркового вирівнювання. Якщо ви помітили неточність у виконанні Go-To, перевірте, чи точно виконано початкове початкове встановлення та зіркове вирівнювання перед тим, як провести перебудову кодувальників.
1. Виберіть функцію Re-align Encoder у меню SETUP. Натисніть ENTER, щоб розпочати.
2. Ручне керування запропонує вам на вибір два старти вирівнювання, вибраних протягом попередньої процедури вирівнювання. Скористайтеся кнопками прокручування, щоб вибрати одну з них, та натисніть , щоб підтвердити ENTER.

3. Телескоп повертатиметься на вибрану зірку. Скористайтеся напрямними кнопками, щоб встановити зірку у центрі поля зору окуляра. Натисніть , щоб підтвердити ENTER.

4. Ручне керування на LCD екрані нагадає "Re-align Encoder completed/Перебудова кодувальника виконано." Натисніть , щоб підтвердити ENTER і завершіть процедуру перебудови кодувальника.

Handset Setting/Ручні установки – Ці субменю дозволять вам відрегулювати яскравість LCD-підсвічування, контрастність написів на LCD, яскравість LED підсвічування та гучність звучання сигналу. Натисніть ПРАВУ або ЛІВУ напрямні кнопки, щоб збільшити або зменшити звук.

Factory Setting/Фабричні установки - Дозволяє вам привести всі установки до фабричних установок.

Використання Бази даних Користувача
SynScan™ AZ дозволяє зберігати до 25 об'єктів у базі даних користувача.
Внесення об'єкта до бази даних
1. Знайдіть User Objects/Об'єкти користувача в Object Catalog/Каталог об'єктів. Натисніть ENTER.
Ви також можете увійти в меню User Defined, натиснувши кнопку швидкого реагування "USER" (Fig.k). 
1. Виберіть Edit Object/Редагування Об'єкта за допомогою кнопок прокручування. Натисніть ENTER.
2. Ручне керування SynScan™ AZ запише вибрані користувачем об'єкти у два формати - RA-Dec та AzAlt. Виберіть потрібний формат, натиснувши 1 для RA-Dec або 2 для Alt-Azimuth.
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1. Ручне керування SynScan™ AZ покаже вам координати, на які телескоп спрямований у вашому вибраному форматі. Дивіться Fig.I для зчитування RA-Dec значень. Якщо потрібно зберегти ці координати, просто натисніть ENTER. Ви також можете змінити координати, використовуючи цифрову клавіатуру, щоб ввести номери, і кнопки прокручування, щоб вибрати "+" або "-". ПРАВА та ЛІВА напрямні кнопки пересунуть курсор на наступну чи попередню цифру. Натисніть ENTER, щоб зберегти щойно введені координати.
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Якщо координати не введені, ручне керування AZ SynScan не реагуватиме при натисканні кнопки ENTER. Перевірте введені значення, щоб знайти помилку, та введіть правильні координати.
2. Після збереження координат на ручному керуванні буде показаний номер User Object/Об'єкта користувача, як показано на Fig.m. Скористайтесь кнопками прокручування, щоб змінити номер представлених координат, та натисніть ENTER.
3. SynScan™ AZ покаже "View Object?/Подивитися об'єкт?", і підтвердить введення номера. Натисніть ENTER, щоб перейти до об'єкта або ESC, щоб повернутися до меню Input Coordinate.
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Номер User Object не може бути порожнім. Якщо ви не встановили, які номери вільні, рекомендується, щоб ви спочатку перевірили доступні номери, викликавши об'єкти, що зберігаються користувачем.  .
Виклик певних об'єктів
1. Знайдіть User Objects/Об'єкти користувача у Recall Object/Виклик об'єктів. Натисніть ENTER.
2. За допомогою кнопок прокручування перегляньте всі номери в User Object, щоб знайти номер, який представляє той об'єкт, який ви хочете переглянути в даний момент. Натисніть ENTER, щоб переглянути його координати. Натисніть кнопку ENTER знову, якщо ви хочете переглянути об'єкт. Телескоп почне повертатись на об'єкт для підтвердження. Ручне керування не буде реагувати, якщо вибрано вакантний номер Об'єкта Користувача /User Object. Скористайтеся кнопками прокручування, щоб вибрати інший номер, і спробуйте знову.
Якщо об'єкт, що викликається нижче горизонту, на ручному керуванні SynScan" AZ буде написано "Below Horizon/Нижче горизонту !!", і автоматично повернеться до меню Recall Object/Виклик об'єкта.
Ідентифікація Невідомого Об'єкта /Identifying an Unknown Object
SynScan™ AZ здатний ідентифікувати невідомий об'єкт, на який наведено телескоп. Щоб зробити це просто:
1. Натисніть кнопку ID (Fig.n) або прокрутіть вниз на IDENTIFY у головному меню та натисніть ENTER, щоб ідентифікувати об'єкт.
2. На ручному управлінні висвітиться список, що містить найближчі назви об'єктів у кожній M, IC, NGC, та каталоги Назв Зірок/ Named Star та їх відстаней, щоб точно визначити позицію, на яку телескоп спрямований. Використовуйте кнопки прокручування, щоб переглянути ці об'єкти.
3. Натисніть ESC, щоб вийти з цієї функції.
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Зв'язок з A Комп'ютером
Ще одна функція SynScan™ AZ – це можливість підключення до комп'ютера за допомогою серійного кабелю зв'язку. Багато планетарних програмних засобів, що серійно випускаються, можуть бути використані для керування SynScan™ AZ. Версія 3.00 SynScan™ AZ та пізніша сумісна з командним протоколом Celestron 5i/8i та NexStar GPS.
1. Перевірте, щоб телескоп був вирівняний.
2.   Підключіть RS-232 кабель до RJ-12 конектора на ручному керуванні та до COM-порту комп'ютера (Fig.o).
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Не застосовуйте для підключення ручного керування до комп'ютера інший кабель, а лише комплектний RS-232. Інакше може бути пошкодження комп'ютера або ручного керування. Якщо ви зробили власний кабель на базі інформації, що міститься в Додатку B, перевірте, щоб тільки штирі 2, 3 і 5 приєднувалися до COM-конектору на вашому комп'ютері.
3. У планетарному програмному забезпеченні вашого асортименту виберіть "Sky-Watcher Mount, Celestron NexStar 5i/8i" або "Celestron NexStar 8/9/11" в меню установки драйвера і виконуйте інструкції, які дає вам програма, щоб встановити зв'язок з телескопом. У разі успішного приєднання комп'ютера, SynScan" AZ повинна перебувати під повним контролем вашого комп'ютера.
4. Після завершення виконуйте інструкції, які дає вам програма, щоб закрити зв'язок з телескопом.
Дивіться Додаток C для додаткової інформації щодо RS-232 приєднання.
Не від'єднуйте пристрій SynScan AZ до вимкнення програми. Інакше ви можете деякі програми «заморозити».
Оновлення програмного забезпечення SynScan™
Починаючи з версії 3.0 користувач може модифікувати програмне забезпечення SynScan AZ. Користувачі можуть завантажити найновішу версію програмного забезпечення SynScan AZ з веб-сайту Sky-Watcher і легко оновити її вручну.
Технічні вимоги до системи
SynScan™ AZ Hand Control 3.0. версії або новішої.
Windows 95 або новіше
Доступний комунікаційний порт RS-232C на комп'ютері. Сполучний кабель, який іде в комплекті з ручним керуванням SynScan AZ.
Джерело живлення DC 7.5~15V/100mA (мінімум). Штекер живлення повинен бути 2,1 мм у діаметрі, центральний контакт – позитивний.
Підготовка вашого ПК до модернізації
1. Створіть папку для всіх файлів, пов'язаних із SynScan™ AZ , на комп'ютері та назвіть її SynScan.
2. Відвідайте сторінку Firmware Download Support Page на веб-сайті Sky-Watcher: http://www.SkywatcherTelescope.net.
3. Завантажте та збережіть SynScan™ Firmware Loader у папці SynScan на комп'ютері. Ви можете створити піктограму на робочому столі для швидкого доступу в майбутньому. Вам потрібно завантажити це програмне забезпечення один раз. Після збереження його на комп'ютері, тільки файли даних буде потрібно оновлення в майбутньому.
4. Завантажте та збережіть файл даних програмного забезпечення під назвою SynScanVXXXXAZ.ssf до папки SynScan. (Нумерація XXXX вказує на номер версії програмного забезпечення)
Рекомендуємо відвідувати веб-сайт Sky-Watcher часто, щоб не пропустити найновіше програмне забезпечення.
Модернізація ручного управління SynScan" AZ
1. Вставте конектор RJ-11 кабелю зв'язку для ПК у гніздо в середині поглиблення на ручному керуванні (Fig.e). Вставте конектор у ручне керування до клацання. Приєднайте інший кінець кабелю, DB9 конектор, до RS-232 порту на вашому ПК.
2. Натисніть та тримайте кнопки "0" і "8" одночасно, потім вставте кабель живлення в ручне керування, як показано на Fig.p.
3. Ручне керування видасть звуковий сигнал, вказуючи на успішний запуск. На LCD екрані SynScan AZ буде повідомлення: SynScan™ Update Ver. x.x", як показано на Fig.q. Там вказана версія SynScan Bootloader.
4. Запустіть SynScanFirmwareLoader програмне забезпечення на ПК. Після запуску програми ви повинні побачити вікно, як на Fig.p. Кнопка "HC.Version" надасть номер версії апаратних засобів, програмне забезпечення та базу даних на ручному управлінні. Це просто довідкова інформація. Вам вона не потрібна для модернізації.
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5. Натисніть "Browse", щоб вибрати SynScanVXXXXAZ.ssf файл у папці SynScan folder. Клацніть "Update", щоб розпочати завантаження нового програмного забезпечення у ваше ручне керування SynScan" AZ. Ви побачите статус модернізації нижче кнопок "Update" та "HC". Version" (Fig.s).
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6. Після завершення завантаження буде показано "Update Complete/Модернізація завершена". Ручне керування SynScan" тепер отримало найновішу версію програмного забезпечення. В основному необхідно 30 секунд для модернізації програмного забезпечення. Цей процес може подовжитися, якщо ви приєднали USB до адаптера USB to Serial (перетворювач USB-to-RS232).
Якщо показано повідомлення "ScanScan не connect to a Hand control/Неможливо приєднатися до ручного керування SynScan ", перевірте приєднання кабелю і сам кабель. Перевірте стан усіх пристроїв. Закрийте всі прикладні програми, які можуть користуватися портом RS-232, і спробуйте знову.
Якщо ви отримали повідомлення "Firmware update failed.../Модернізація не відбулася", відновіть ручне керування, видаливши кабель живлення, а потім знову підключіть його. Повторіть процедуру оновлення.
Фабричне встановлення швидкості передачі даних між ручним керуванням SynScan" і ПК - 115kbps. Порт RS-232C на деяких комп'ютерах не підтримує таку високу швидкість. Якщо процес оновлення після кількох спроб не вдався, ви можете зменшити швидкість, натиснувши кнопку "SETUP" на ручному управлінні після включення живлення. Це зменшить швидкість передачі інформації. 9.6 kbps (низька швидкість). На LCD екрані буде слово "Mi" або "Lo" в нижньому правому кутку, яке вкаже на середню або низьку швидкість передачі даних.
* Доступний у SynScan Bootloader версії 1.6 або новішої.

SynScan" AZ Гілка меню
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ТЕХНіЧНА СПЕЦИФіКАЦІЯ
Специфікація SynScan" AZ
	Джерело живлення:
	Від 10В до 15 В DC  1A; штекер 2,1мм (центр. контакт +)

	Тип двигуна:
	DC Servo-двигуни

	Частота обертання:
	Швидкість 0 = 1.0X

	
	Rate 1 = 2.0X

	
	Rate 2 = 8X

	
	Rate3 = 16X

	
	Rate 4 = 32X

	
	Rate 5 = 200X

	
	Rate 6 = 400X

	
	Rate 7 = 600X

	
	Rate 8 = 800X

	
	Rate9 = 1000X

	Швидкість ведення телескопу:
	Сідерічна, Місячна, Сонячна

	Режим слідкування:
	Слідкування по двум вісям

	Метод Вирівнювання:
	Вирівнювання на саму яскраву зірку, Вирівнювання на дві зірки

	База даних:
	25 об’єктів, що вибрав користувач. Каталоги M, NGC и часково IC

	
	SAO catalogues, total 42,900 objects

	Точність Go-To Наведення:
	До 5 кутових хвилин (arc min)

	Роздільна здатність:
	Кодувальник двигуна: 1 620 000 відліків на один оберт

	
	Головний кодувальник вісі: 11748 відліків на один оберт


ДОДАТК А RS-232 ПРИЄДНАННЯ
Телескопи SynScan™ AZ сконструйовані так, щоб отримати керуючу команду, надіслану з комп'ютера через порт RS-232 і кабель RS-232. Після приєднання, SynScan" AZ може бути керованим більш популярними планетарними програмами. SynScan™ AZ буде обмінюватися інформацією з персональним комп'ютером при 9600 bits/сек, але за відсутності контролю по парності і стоп-біту. Всі кути пов'язані з 16-бітовим кутом і обмінюються даними з використанням AZ. 
	Опис
	ПК Команда ASCII
	Відлуння ручного керування
	Примітка

	Echo
	Kx
	X#
	Використання для перевірки зв'язку

	Goto Azm-Alt
	B12AB,4000
	#
	10 літер відправлено. B=Command, 12AB=Azm, кома, 4000=Alt. Якщо команди не узгоджуються з лімітом обертання, вони не діятимуть.

	Goto Ra-Dec
	R34B, 12CE
	#
	Необхідно вирівняти телескоп

Якщо команди не узгоджуються з лімітом обертання, вони не діятимуть.

	Отримання Azm-Alt
	Z
	12AB,4000#
	10 літер повернулося, 12AB=Azm, кома, 4000=Alt, #

	Отримання RA-Dec
	E
	34AB, 12CE#
	Необхідно вирівняти телескоп

.

	Відміна Goto
	M
	#
	

	Is Goto in Progress (Is Goto продовжується)
	L
	0# or 1#
	0=Ні, l=Так:"0" символи ASCII дорівнюють нулю 

	Is Вирівнювання закінчено
	J
	0#orl#
	0=Ні, l=Так

	

	HC версія
	V
	22
	Два байта представляють V2.2

	Stop/Start Tracking – Стоп/Старт слідкування
	Tx
x= 0 (Tracking off) x= 1 (Alt-Az on) x= 2 (EQ-N) x= 3 (EQ-S)
	#
	Alt-Az відстеження необхідно вирівнюватие

	32-біт goto RA-Dec
	r34AB0500,12CE0500
	#
	

	32-біт отримання RA-Dec
	e
	34AB0500, 12CE0500#
	Останні два символи завжди будуть нулями.

	32-біт goto Azm-Alt
	b34AB0500,12CE0500
	#
	

	32-біт отримання Azm-Alt
	z
	34AB0500, 12CE0500#
	Останні два символи завжди будуть нулями.


Фізична схема приєднання
RJ-11 Конектор
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Додаткові команди RS232
Відправлення швидкості відстеження через RS232 на ручне керування
1. Помножте потрібну швидкість відстеження (arc seconds /second) на 4. Наприклад: якщо потрібна швидкість відстеження 120 кутових секунд/секунду (приблизно у 8 разів більша за зоряну швидкість), ніж TRACKRATE = 480.
2. Розділіть TRACKRATE на два байти, такі як (TRACKRATE =
3. TrackRateHighByte*256 + TrackRateLowByte). Наприклад, TRACKRATE = 480, тоді TrackRateHighByte = 1, TrackRateLowByte = 224.
Щоб надіслати швидкість відстеження, надішліть наступні 8 байтів:
a. Позитивний Azm-трекінг: 80, 3, 16, 6, TrackRateHighByte, TrackRateLowByte, 0, 0
b. Негативний Azm-трекінг: 80, 3, 16, 7, TrackRateHighByte, TrackRateLowByte, 0, 0
c. Позитивний Alt трекінг: 80, 3, 17, 6, TrackRateHighByte, TrackRateLowByte, 0, 0
d. Негативний Alt трекінг: 80, 3, 17, 7, TrackRateHighByte, TrackRateLowByte, 0, 0
4. Номер 35 буде повернуто з ручного керування.
Надсилання команди slow-Goto через RS232 на ручне управління
1. Конвертуйте позицію кута на 24-бітовий номер. Наприклад: якщо бажана позиція 220, POSITION_24BIT = (220/360)*224 = 10,252,743
2. Розділіть POSITION_24BIT по три байти, такі як (POSITION_24BIT = PosHighByte * 65536 + PosMedByte * 256 + PosLowByte). Наприклад: PosHighByte = 156, PosMedByte = 113, PosLowByte = 199
3. Надішліть наступні 8 байтів:
a. Azm Slow Goto: 80, 4, 16, 23, PosHighByte, PosMedByte, PosLowByte, 0
b. Alt Slow Goto: 80, 4, 17, 23, PosHighByte, PosMedByte, PosLowByte, 0
4. Номер 35 буде повернуто з ручного керування.
Скидання позиції Az або Alt
1. Конвертуйте позицію кута в 24-бітовий номер, такий як Slow-Goto example A
2. Надішліть наступні 8 байтів:
a. Azm настановна позиція: 80, 4, 16, 4, PosHighByte, PosMedByte, PosLowByte, 0
b. Alt установча позиція: 80, 4, 17, 4, PosHighByte, PosMedByte, PosLowByte, 0
3. Номер 35 буде повернуто з ручного керування.

ДОДАТОК В - СТАНДАРТНІ ГОДИННИНІ ЗОНИ СВІТУ
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ПОПЕРЕДЖЕННЯ
НІКОЛИ НЕ ДИВІТЬСЯ ПРЯМО НА СОНЦІ В ТЕЛЕСКОП. ЦЕ МОЖЕ ПРИВЕСТИ ДО ТИМЧАСОВОГО АБО НЕЗВЕРНОГО ПОШКОДЖЕННЯ ОЧЕЙ. КОРИСТУЙТЕСЯ СПЕЦІАЛЬНИМ СОНЯЧНИМ ФІЛЬТРОМ ДЛЯ СПОСТЕРЕЖЕННЯ ЗА СОНЦЕМ.
При спостереженні за Сонцем покладіть кришку від пилу над вашим видошукачем, щоб захистити від експозіції. НІКОЛИ НЕ ВИКОРИСТОВУЙТЕ ОКУЛЯРНИЙ СОНЯЧНИЙ ФІЛЬТР І НІКОЛИ НЕ ВИКОРИСТОВУЙТЕ ВАШ ТЕЛЕСКОП ДЛЯ ПРОЕКТУВАННЯ СОНЯЧНИХ ПРОМІНЬ НА БУДЬ-ЯКУ ПОВЕРХНУ. ВНУТРІШНЕ ТЕПЛОВИДІЛЕННЯ МОЖЕ ПОШКОДИТИ ЙОГО.
Опора





Вузол круглої основи (нижня сторона)





Рукоятка





Вузол правосторонньої панелі





Рукоятка





Фронтальна панель





Рукоятка





Вузол правосторонньої панелі





Шестигранні гвинти з плоскою головкою 7x50





Шестигранні гвинти з плоскою головкою 7x50





Ребро жортсткості





Велика шайба для М5 гвинта





Ребро жорсткості





Фіксатор окуляру





Розподільна коробка Азімутального двигуна





Гвинти M5x60 із шестигранною головкою під торцевий ключ





Вузол правосторонньої панелі





Розподільна коробка двигуна висоти 





Вузол лівосторонньої панелі





Гвинти M5x60 із шестигранною головкою під торцевий ключ





Велика шайба для М5 гвинта





Гвинти M5x60 із шестигранною головкою 





Велика шайба для М5 гвинта





Шестигранні гвинти з плоскою головкою 7x50





Шестигранні гвинти з плоскою головкою 7x50





Фронтальна панель





(12" и 14")








Гвинти M5x60 із шестигранною головкою 





Велика шайба для М5 гвинта





Розподільна коробка Азімутального двигуна





Вузол правосторонньої панелі





Розподільна коробка двигуна висоти





Вузол лівосторонньої панелі





Гвинти M5x60 із шестигранною головкою 





Велика шайба для М5 гвинта





Велика шайба для М5 гвинта





Гвинти M5x60 із шестигранною головкою 





Шестигранні гвинти з плоскою головкою 7x50





Шестигранні гвинти з плоскою головкою 7x50





Фронтальна панель





Послабте ці гвинти





Фіксуючі гвинти оптичної труби





Підніміть трубу телескопа, утримуючи її тут





Монтажні платформи. Переконайтеся, що опорний ковзун із нею вирівняний, коли встановлюєте трубу на монтування





(Направити через видошукач, як показано тут.)





Двигун висоти





Перемикач живлення





Кронштейн для ручного керування





Кабель живлення проходить тут





Кабель для AZ двигуна проходить тут





Кабель для ручного керування проходить тут





(Направити через видошукач, як показано тут.)





Екран дісплея





Кнопки Режимів





Направляючи Кнопки 





 Кнопки подвійного призначення





 Кнопки прокрутки





Ручне керування





Тилове розведення дротів





Порт питания










